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•Batterieelektrisch





E-Autos

Strom: Verbrauch im Durchschnitt etwa 
16kWh/100km

Verbrenner

Diesel: Verbrauch im Durchschnitt etwa 7L/100km 
entspricht etwa 70kWh/100km

Benzin: Verbrauch im Durchschnitt etwa 8L/100km 
entspricht etwa 72kWh/100km







Bis zu 10 Prozent Wasserstoff 
im Gasnetz möglich

Die Schleswig-Holstein Netz AG hat erfolgreich 
die Einspeisung von bis zu zehn Prozent 
Wasserstoff ins Erdgasnetz getestet.
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Die intelligenten Verkehrssysteme von Morgen:      
Vom informierten Fahrer zum vernetzten 

Verkehrssystem

3
0
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Aktuelle Assistenzsysteme:

Abstand / Automatic Cruise Control (ACC)
Spurwechsel Baustellen
Nachterkennung Scheinwerfer
Notbremsung
Einparkassistent Öko-
Fahrerassistent
Verkehrszeichenerkennung
Reifendruck
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Definierte Phasen vom selbstständigen hin zu 
Autonomem Fahren

Grundlage: VDA und 
Kanzlei Herfurth

und Partner, Hannover

Nur Fahrer
Kein unterstützendes oder eingreifendes 
System
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Assistiert
Nur unterstützend, nicht überstimmend
ABS, ESP, Einschlafwarnung

Teilautomatisiert
System greift ein, Fahrer muss überwachen
Spur halten, Abstand regeln, einparken
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Hochautomatisiert
Fahrer muss nicht ständig überwachen, aber im 
Notfall eingreifen können

System fordert Fahrer zum Übernehmen auf

Stauassistent
45-Grad-Stellung des Fahrersitzes in Lkw
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Vollautomatisiert

Keine Überwachung erforderlich, Fahrer kann 
andere Dinge tun (lesen, schlafen)

Entscheidungskompetenz beim System

Grundsätzliche Bestätigungen am Anfang und 
Ende der Fahrt durch den Fahrer
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Fahrerlos

Von Car2Go
zu
Car2Come
(Uni Ulm)













Prometheus 1987



Straße, Fahrzeug und Lichtsignalsteuerung der Zukunft

OCIT- Zukunft

ODG - OCIT - Developer Group 44

Durch die Übermittlung aktueller dynamischer Fahrzeugdaten an die Verkehrszentrale 
kann eine hochaktualisierte Verkehrslage dargestellt  werden.



OCIT- Zukunft

ODG - OCIT - Developer Group

OCIT-O V3.0

OEV – Priorisierung

 Anforderung einer Priorisierung 
von öffentlichen 
Verkehrsmitteln 

 Anforderung einer Priorisierung 
von Sondereinsatzfahrzeugen

 Anforderungstelegramme (R09-
Telegramm) 
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OCIT- Zukunft

ODG - OCIT - Developer Group

OCIT-O V3.0

Gefahrenmeldungen

 Straßenarbeiten
 Unfall und Unfallmeldung
 Verkehrslage
 Straßenzustand
 Metrologische Daten 

(Wind, Niederschlag, Sicht)
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